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Die Koordinaten des Massenpunktes: (X, Y, z)

Die Lage des Massenpunktes in

kartesische Koordinaten: (r,9, ¢)
Kugelkoordinaten: (p, ¢, &)

Zylinderkoordinaten: -

Die Bewegung des Massenpunktes wird dann beschrieben durch die Abhangigkeit seiner Koordinaten von der Zeit t,

z. B. in kartesischen Koordinaten durch:

x=x(t)
y=y =r=r0

z=z(1)

wobei der Ortsvektor r = {X, y, z} die Koordinaten zusammenfasst.



